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Fenomene de contact la vehiculele feroviare
Cuprins
1. Elemente de topografie ale suprafetelor de contact
1.1.Notiuni generale
1.2.Analiza rugozitatii in Matlab
2. Problema geometrica a contactului roata - sina
2.1. Introducere
2.2. Geormetria contactului
2.3. Simulare numerica
3. Analiza tensiunilor si fortelor din zona de con tact roata - sina
3.1. Notiuni generale
3.2. Zona de contact roata - sina
3.3. Conceptul de pseudoalunecare
3.4. Teoria contactului lui Hertz
3.5. Dezvoltarea teoriei contactului mecanic
3.6. Teoria Johnson - Vermeulen
3.7. Teoria lui Kalker
4. Modele dinamice de frecare
4.1. Notiuni generale
4.2. Modelul Dahl

4.3. Modelul Bristle
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4.4. Aplicatie model Bristle

4.5. Curba Stribeck

4.6. Resetarea modelului de integrare

4.7. Modelele de Bliman si Sorine

4.8. Modele pentru contacte lubrifiate

4.9. Modelul Lugre

5. Determinarea ecartului de temperatura la calea fara joante

5.1. Notiuni generale

5.2. Determinarea ecartului si a temperaturii de montare a caii

5.3. Temperatura critica si criteriile de siguranta la serpuire

6. Tehnologii de masurare a parametrilor de contact roata - sina

6.1. Dispozitive de masurare si monitorizare

6.2. Model experimental pentru analiza fenomenelor de contact roata—sina
7. Aspecte ale fenomenului de stick — slip la osia motoare

7.1. Notiuni generale

7.2. Teorii si caracteristici de frecare

7.3. Model cu derivata discontinua pentru fortele tangentiale la contactul roata - sina
7.4. Model simplificat pentru analiza vibratiilor de stick-slip la osia motoare

7.5. Aplicatie numerica

8. Fenomene de contact aparute la interactiunea rotii cu aparatele de cale
8.1. Notiuni generale

8.2. Evolutia aparatelor de cale

8.3. Problematica aparatelor de cale
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