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Senzori si actuatori utilizati in procese industriale

Capitolul 1. Introducere privind senzorii si traductoarele

1.1 Notiuni de baza asupra senzorilor si traductoarelor

1.2 Rolul si locul traductoarelor in sistemele de masurare

1.3 Structura generala a unui traductor

1.4 Clasificarea senzorilor

1.5 Caracteristicile metrologice ale senzorilor si traductoareor

Capitolul 2. Senzori utilizati in industria de autovehicule

2.1 Aspecte generale

2.2 Senzori de temperatura

2.3 Senzoride presiune

2.4 Senzori de pozitie unghiulara si de turatie

2.5 Senzori de debit

2.6 Senzori de pozitie unghiulara si de turatie

2.7 Senzori utilizati pentru comanda inteligentd a motoarelor termice cu injectie de
benzina

2.8 Senzori utilizati pentru comanda inteligentd a motoarelor Diesel
2.9 Alte tipuri de senzori

Capitolul 3. Senzori utilizati in industria robotica

3.1 Roboatii industriali si perceptia tactila

3.2 Amplasarea senzorilor in cazul unui robot cu prehensiune
3.3 Clasificarea enzorilor tactili

Capitolul 4. Senzori utilizati in industria aerospatiala

4.1 Aspecte generale privind utilizarea senzorilor in industria aerospatiala
4.2 Utilizarea senzorilor la aeronave

4.2.1 Senzori pentru determinarea parametrilor pentru pilotaj si navigatie

Capitolul 5. Senzori utilizati in industria militara

5.1 Aspecte generale

5.2 Sisteme pentru stabilirea pozitiei si a parametrilor de navigatie
5.3 Sisteme pentru tratarea informatiilor

5.4 Sisteme pentru conducerea tirului

5.5 Sisteme pentru detectarea avioanelor, rachetelor si minelor
5.6 Sisteme pentru razboi electronic

5.7 Sisteme pentru supravegherea teatrelor de operatiuni
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Capitolul 6. Senzori utilizati in industria extractiva

6.1 Aspecte generale

6.2 Senzori pentru extragerea carbunilor si mineralelor
6.3 Platforme petroliere marine

Capitolul 7. Senzori utilizati in industria metalurgica
7.1 Aspecte generale

7.2 Cuptoare cu arc electric pentru minereuri

7.3 Laminoare continue

Capitolul 8. Senzori utilizati in industria prelucratoare
8.1 Aspecte generale
8.2 Prelucrarea prin aschiere

Capitolul 9. Aspecte generale privind interfatarea senzorilor in sistemele de
masurare

9.1 Aspecte generale privind sistemele de masurare

9.2 Rolul si structura lantului de masurare

9.3 Consideratii privind problema conectarii senzorilor

9.4 Modelarea interfatarii senzorilor in cadrul sistemelor de masurare

9.5 Unele aspecte privind modalitatile de conectare intre blocuri

9.6 Interfatareaa senzorilor cu calculatorul

Capitolul 10. Introducere privind actuatorii

10.1 Notiuni de baza asupra actuatorilor

10.2 Rolul elementelor din structura actuatorilor
10.3 Caracteristici generale ale actuatorilor
10.4 Clasificarea actuatorilor

Capitolul 11. Actuatori utilizati in robotica

11.1 Aspecte generale

11.2 Materiale piezoelecrice

11.3 Actuatori piezoelectrici utilizati in robotica

Capitolul 12. Utilizarea actuatorilor in industria producatoare de motoare
12.1 Notiuni de baza asupra actuatorilor utilizati in industria producatoare de
motoare

12.2 Motoare piezoelectrice

12.3 Motoare bazate pe elastomeri dielectici

12.4 Motoare electromagnetice convedntionale

12.5 Motoare liniare

12.6 Motoare inteligente

12.7 Blocul electroni de comanda

Capitolul 13. Utilizarea actuatorilor in industria prelucratoare
13.1 Aspecte generale

13.2 Actuatori piezoelectrici folositi in industria prelucratoare
13.3 Masinile de testare servohidraulice
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