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Aplicatii mecatronice si micromecatronice 

 

PARTEA I  

 

Aplicatia 1: Robot mobil teleoperat  

Aplicatia 2: Robot industrial de tip Brat Articulat - Modulul R0 (rotatie la baza)  

Aplicatia 3: Microactuatori (liniar si rotativ)  

Aplicatia 4: Transportor cu role mecatronizat  

Aplicatia 5: Sistem de prehensiune robotic cu actionare electrica  

Aplicatia 6: Sistem mecatronic de termosudare tuburi de polipropilena  

Aplicatia 7: Sistem mecatronic de dozare lichide cu vascozitati diferite  
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PARTEA a II-a  

 

CAP.1. STADIUL ACTUAL AL SISTEMELOR MICROMECATRONICE DE 

MANIPULARE  

CAP.2. PROIECTAREA UNUI SISTEM DE MICRO-PREHENSIUNE CU 

ACTIONARE ELECTROMAGNETICA  

CAP.3. TEHNOLOGII MODERNE DE SINTERIZARE CU LASER PENTRU 

ANSAMBLURI MECATRONICE  

CAP.4. PROIECTAREA UNUI DISPOZITIV DE MICROMANIPULARE CU 

ACTIONARE HIBRIDA PIEZOELECTRICA SI ELECTROMAGNETICA 

CAP.5. CARACTERIZAREA SI CONTROLUL SISTEMELOR 

MICROMECATRONICE FOLOSIND PROCESAREA DE IMAGINI  

 

Lista aplicatiilor cuprinse in capitol: 

 

Aplicatia 1: Robot mobil teleoperat 

Aplicatia 2: Robot industrial de tip Brat Articulat - Modulul R0 (rotatie la baza) 

Aplicatia 3: Microactuatori (liniar si rotativ) 

Aplicatia 4: Transportor cu role mecatronizat 

Aplicatia 5: Sistem de prehensiune robotic cu actionare electrica 

Aplicatia 6: Sistem mecatronic de termosudare tuburi de polipropilena (aplicatie 

industriala) 

Aplicatia 7: Sistem mecatronic de dozare lichide cu vascozitati diferite (aplicatie 

industriala) 
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